No projeto “Vision Surveyor”

Nome do Projeto

Vision Surveyor

Ambito de agdo

Detecado, identificacdo e georreferenciacdo de objetos no espacgo publico

Descrigao

Baseia-se num sistema de detecdo, identificacdo e georreferenciacdo, através de cadmaras e
algoritmos de Inteligéncia Artificial (IA), de objetos no espago publico, entre os quais sinais de
transito, semaforos, placas sinalizadoras ou informativas, painéis publicitarios, mas também
irregularidades no pavimento, abrigos de autocarros, contentores do lixo, papeleiras, ecopontos,

arvores, entre outros.

Estado

Finalizado

Imagens
| 4




Noticias/outras publica¢des

= #CoimbraCityLab testa projeto piloto para detecdo e mapeamento de objetos através de

Inteligéncia Artificial



https://www.coimbra.pt/2023/12/coimbracitylab-testa-projeto-piloto-para-detecao-e-mapeamento-de-objetos-atraves-de-inteligencia-artificial/
https://www.coimbra.pt/2023/12/coimbracitylab-testa-projeto-piloto-para-detecao-e-mapeamento-de-objetos-atraves-de-inteligencia-artificial/

